ENGINEERING
TOMORROW

Arkusz informacyjny

Sitownik do sterowania analogowego i sterowania sygnatem 3-punktowym
AME 655 - bez funkcji bezpieczenstwa

AME 655 GA - bez funkgji bezpieczenstwa (zastepuje AMV(E) 4xx/6xx)

AME 658 SU, AME 658 SD - z funkcjg bezpieczenstwa (sprezyna do géry/w dét)
AME 659 SD - z funkcjg bezpieczenstwa zgodng z normg EN 14597 (sprezyna w dot)

Description Cechy:

Sterowanie reczne mechaniczne i/lub elektryczne
«  Wskazanie potozenia, sygnalizacja diodg LED
Ustawiana predkos¢ 2 lub 6 s/mm
Automatyczne dostosowanie skoku do
kraricowych potozen zaworu w celu skrécenia
czasu uruchamiania (samodostrajanie skoku)
+ Zintegrowany zewnetrzny przetacznik
+ Optymalizacja charakterystyki
Regulowane ograniczenie skoku
« Funkcja przeciwoscylacyjna
Impulsowy lub ciagty sygnat wyjsciowy (4&5)
- Napieciowy lub pradowy sygnat wyjsciowy X
« Zewnetrzny przycisk RESET (zerowanie)
Automatyczne wykrywanie sygnatu Y
+ Wybér sterowania 3-punktowego lub
analogowego
+ lzolacja galwaniczna na zacisku Y, X i

wyjsciowym 4&5
Sitowniki s3 przeznaczone gtéwnie do . Zabezpigczenie term.ic;ne i przecingniowe
sterowania zaworami zgodnie z sygnatami « Precyzyjne sterowanie i szybka reakcja w
przekazywanymi z regulatora i maja trybie 3-punktowym (0,01 s)

zastosowanie w uktadach cieptowniczych/
chtodzenia oraz instalacjach ogrzewania,
wentylagji i klimatyzacji.

Funkcje specjalne sitownikéw AME 655 GA
i AME 659 SD:

Zacisk beznapieciowy
Sitownikami AME 655, 658 i 659 moga sterowa¢ - Mozliwos¢ podiaczenia przewodoéw tak,
regulatory elektroniczne z sygnatem sterujacym jak byty podtaczone w AMV (E 41X lub 61X)
analogowym lub 3-punktowym. - Wyposazone w dtawiki kablowe

Sitowniki mozna stosowac bez zadnego adaptera  pane podstawowe:

w kombinacjach z:

- zaworami typu VFM, VFS (DN 65-100), VF (DN
100-150) oraz VL (DN 100);

Napiecie nominalne
(prad zmienny lub prad staty):
24V, 50 Hz/60 Hz

- regulatorami przeptywu bezposredniego 230V, 50 Hz/60 Hz
dziatania AFQM 6 oraz AFQM*. .+ Wejsciowy sygnat sterujacy: analogowy lub
*Z adapterem 065B3527 w przypadku AFQM 6 i AFQM PN 25, 3-punktowy
ktdre zostaty wyprodukowane przed marcem 2015. . Sita: 2000 N
Skok: 50 mm

Stosowac adapter 06583527 «  Predkos¢ (ustawiana): 2 lub 6 s/mm

w po’r.qczeniu z «  Maks. temperatura czynnika: w zaleznosci
- zaworami VFG(S) oraz VFU. od typu zaworu (od 150°C do 300°C).
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Arkusz informacyjny

Danifi

Sitownik do sterowania analogowego i sterowania sygnatem 3-punktowym AME 655/658/659

Zamawianie Sitowniki Akcesoria — podgrzewacz trzpienia
ilani T DN Nr kat.
Rysunek Typ Zas(l\l/e;nle Nr kat. Pod yp eniad
oagrzewacz t(/ZFIT\IAenIa o 65-125 06527020
24 082G3442 zaworu
AME 655 -
230 082G3443 Akcesoria — adapter
24 082G3439
AME 655 GA Typ Nrkat.
230 082G3438 Adapter do zaworow VFG/S, VFU oraz
24 082G3450 AFQM 6 i AFQM PN 25, jesli zostaty 065B3527
AME 658 SU 230 082G3451 wyprodukowane przed marcem 2015 r.
24 082G3448
AME 658 SD
230 082G3449
24 082G3454
AME 659 SD
230 082G3455
Dane techniczne Typ sitownika AME 655/655GA | AME658SD | AME6585U | AME 659 SD
Zasilanie \ 24 1ub 230; +10 ... -15%; ac lub dc
. -~ 12 (24V) 19 (24 V) 19 (24 V) 19,2 (24V)
Zuzycie energii VA 21(230V) 28(230V) 28(230V) 35,7 (230 V)
Czestotliwos¢ Hz 50/60
% 0-10 (2-10) [Ri = 40 kQ)]

Przed rozpoczeciem podtaczania
sprawdzic zasilanie energia
elektryczna i pob6r mocy!

Wejsciowy sygnat sterujacy Y mA

0-20 (4-20) [Ri =500 Q]

3-punktowy (automatyczne wykrywanie przewodoéw)

o . v 0-10 (2-10) [Ri = 10 kQJ
Wyjsciowy sygnat sterujacy X -
mA 0-20 (4-20) [Ri =510 Q]
Sita zamykajaca N 2000
Maks. skok mm 50
Predkos¢ (ustawiana) s/mm 2lub6
. W zaleznosci od typu zaworu. Brak ograniczen do 150°C, dla wyzszej temperatury
Maks. temperatura czynnika patrz strona 3, INSTALACJA.
Temperatura otoczenia °C 0...455

Temperatura transportu
i magazynowania

-40 ... 470 (przechowywanie przez 3 dni)

bezpieczenstwa/50 mm skok

Wilgotnos¢ 5-95%
Klasa ochrony Il
Stopien ochrony obudowy IP 54
Masa kg 53 8,6 8,6 8,6
Funkcja bezpieczenstwa - Tak Tak Tak (DIN EN 14597)
Czas pracy funkgji s . 120 120 120

Elektryczne

Sterowanie reczne . .
i mechaniczne

Elektryczne
i mechaniczne

Elektryczne

. N Elektryczne
i mechaniczne

Trzpien pozostaje w

Zachowanie przy zaniku zasilania - "
ostatniej pozycji

Funkcja
bezpieczenstwa
wysuwa trzpien

Funkcja
bezpieczenstwa
wsuwa trzpien

Funkcja
bezpieczenstwa
wysuwa trzpien

c €— oznaczenie zgodnie z normami

Dyrektywa niskonapieciowa 2006/95/EWG
Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej 2004/108/

Dyrektywa niskonapieciowa
2006/95/EWG
Dyrektywa kompatybilnosci
elektromagnetycznej
2004/108/EWG
Funkcja bezpieczenstwa
zgodnie z DIN EN 14597

EWG

Ztomowanie Przed ztomowaniem sitownik nalezy roztozy¢ na Przed przystapieniem do roztozenia na czesci
czesci i posortowac na rézne grupy materiatowe.  skontaktowac sie z dziatem pomocy technicznej
firmy Danfoss, aby uzyskac instrukcje rozktadania
na czesci.
Uruchamianie Po zakonczeniu montazu mechanicznego - Ustawi¢ odpowiedni sygnat sterujacy

i elektrycznego (patrz instrukcje) wykonac
niezbedne sprawdzenia i testy:
- Wiaczy¢ zasilanie.

i sprawdzi, czy kierunek ruchu trzpienia
zaworu jest zgodny z zatozonym.
Urzadzenie jest teraz sprawdzone i gotowe do pracy.
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Arkusz informacyjny

Danifi

Sitownik do sterowania analogowego i sterowania sygnatem 3-punktowym AME 655/658/659

Budowa

1. Pokretto sterowania
recznego

2. Przyciski funkcyjne

3. Pokrywa serwisowa

4. Wyjmowany wspornik
dtawikéw kablowych*

5. Pierscien wskazujacy
potozenie krancowe

6. tacznik trzpienia

7. tacznik zaworu (jarzmo)

* Dodatkowy wspornik dtawikéw
kablowych z dotozonym jednym
dtawikiem M16 i jednym M20 tylko
w przypadku sitownikéw AME 655 GA i
AME 659 SD

Montaz Mechaniczny Do potaczenia trzpieni zaworu i sitownika uzy¢
Sprawdzi¢ dozwolone potozenia montazowe klucza imbusowego 4 mm (nie znajduje sie
zaworu w kombinacji zinnymi elementami. w wyposazeniu). Sitownik wyposazony jest
Sitownik mozna montowac w dowolnym w pierscienie wskazujace potozenie, ktore
potozeniu. przed wykonaniem podtaczenia zasilania

elektrycznego powinny zostac zsuniete do
Do zamocowania sitownika na korpusie zaworu siebie.
uzy¢ klucza M8/SW13 (nie znajduje sie w Po zakonczeniu samodostrajania skoku beda one
wyposazeniu). Nalezy zostawic¢ wolna przestrzern  wskazywac kraricowe pozycje trzpienia.
wokot sitownika w celu swobodnego dostepu
podczas prac serwisowych. Elektryczny
Aby uzyskac dostep do przytaczy elektrycznych,
g nalezy zdja¢ pokrywe serwisowa.
goog| «
@ — - @ AME 655 GA/659 SD
ﬁ Z sitownikiem dostarczane s3 cztery przepusty
=~ =t AT E kablowe.
O] O
(o] | O
e B JIEL AME 655/658
j% W wyjmowanym wsporniku dtawikéw kablowych
= znajduja sie cztery przepusty kablowe na dtawiki
{ l kablowe M16x1,5 lub M20x1,5.Uwaga: aby
Gooa ) S .
zachowad stopien ochrony obudowy IP, nalezy
zamontowac odpowiednie dtawiki kablowe.
<150°C 150-200°C ZF4
200-350°C ZF5
3
VFU 2 + adapter 065B3527 VFU 2 + adapter 065B3527 + ZF4/5
<150°C 150-200°C ZF4
200-350°C ZF5
VFG/S + adapter 065B3527 VFG/S + adapter 065B3527 + ZF4/5
VD.LE.T8.49 © Danfoss | 2018.06 | 3



Arkusz informacyjny

Danifi

Sitownik do sterowania analogowego i sterowania sygnatem 3-punktowym AME 655/658/659

Potaczenia
elektryczne AME 655
AME 658 SU/SD

Nie dotykac niczego na ptytce
drukowanej! Nie zdejmowac pokrywy
serwisowej przed catkowitym
odtqczeniem zasilania elektrycznego.
Maks. dopuszczalna wartosé prqdu
wyjsciowego na zaciskach 4i 5
wynosi4A.

Moc min. wynosi 3 W.

Zalecany przekréj poprzeczny
przewodéw wynosi 1,5 mm2,

Podtqczenia AME 685 dla sterowania analogowego

SP

Podtqczenia AME 655 dla sterowania analogowego

,,,,,,,,,, r o ——
— TREGULATOR 7 RN TREGULATOR 7
NG Lyl
Y | \ \ | \ \
(15 SEENNTS S S I TJ L L’>1TJ
[sN[spTa i [3]s] Teno[v[x] |° % [sn[spTaf1[3]s] [ano]Y[x] |*
|z i
< i |
L b} LN\ 1b) A=
24V i D
230V . x
i -
AME 658 AME6Ss QRS S
SN oV Neutralny
SP 24,230V AC/DC Zasilanie
. Wyjscie SP
4
45 | so) ‘ -max. 4 A
-min.3W
e s e
J ron I —n
sp ] E W WO Wejscie
_ - 2
s g
GND ov Neutralny
0(2)-10 VDC
Y Wejscie
0(4)-20 mA
0(2)-10VDC o
X Wyjscie
0(4)-20 mA

Opcjonalnie: sitownik AME 655 podtqgczony jako wersja sterowania 3-punktowego

BN j REGULATORT
L[]
- 7 _ J
24V
230V
|SN|SP|4|1 3|5| |GND|Y|X|
A SN oV Neutralny
D 1,3 24,230V AC/DC Zasilanie
2b 252 Wyjscie SP
g 4,5 | SP(AQ) -max.4 A
EHE'T uc -min.3W
4' ) _
o | B 2 . 2
— ON - ON
AME 655 FETT sp ] E D ":-Ej 0 E Wejscie
— = 2
s | B>} FOHBS) s
Ix X wyjscie jest
Ix 0(4)-20 mA B | dostepny tylko wtedy,
ng gdy napiecie zasilania
X jest podtaczony do
iﬁ SNIi SP.
Ux 0(2)-10VDC 5 Réwniez GND (masa)
Ux musi by¢ podtaczony.
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Arkusz informacyjny

Danifi

Sitownik do sterowania analogowego i sterowania sygnatem 3-punktowym AME 655/658/659

Potaczenia
elektryczne AME 659 SD
AME 655 GA

Nie dotykac niczego na ptytce
drukowanej! Nie zdejmowac pokrywy
serwisowej przed catkowitym
odtqczeniem zasilania elektrycznego.
Maks. dopuszczalna wartosé prqdu
wyjsciowego na zaciskach 4 nci 5 nc
wynosi4A.

Moc min. wynosi 3 W.

Zalecany przekréj poprzeczny
przewoddéw wynosi 1,5 mm2,

SP

Podtqczenia AME 659 SD dla sterowania analogowegomode
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Arkusz informacyjny

Danifi

Sitownik do sterowania analogowego i sterowania sygnatem 3-punktowym AME 655/658/659

Tryby pracy sitownika

Diodowy wskaznik trybu pracy

Na pokrywie sitownika znajduja sie tréjkolorowe
(zielony/z6tty/czerwony) diodowe wskazniki
funkgji. Sygnalizuja one rézne tryby pracy.

Przycisk RESET

Sitowniki AME 655/658/659 wyposazone sg

w zewnetrzny przycisk RESET, ktéry znajduje sie
w gérnej pokrywie sitownika obok wskaznikow
diodowych. Przy pomocy tego przycisku mozna
przejs¢ do lub wyjsé z trybu gotowosci (wcisnac
jeden raz) albo trybu samoczynnego dostrajania
skoku (nacisna¢ i przytrzymac przez 5 sekund).
Szczegdtowe informacje podano w nastepnym
akapicie.

Tryby pracy

« Tryb samoczynnego dostrajania skoku
zaworu
Tryb samoczynnego dostrajania skoku
zaworu jest uruchamiany automatycznie
podczas pierwszego podfaczenia sitownika
do zasilania. Aby rozpocza¢ procedure
samodostrajania skoku, nacisnac i
przytrzymac przycisk RESET przez 5
sekund, az zacznie migac zielona dioda.
Pozycje krarncowe zaworu sg automatycznie
ustawiane, sitownik przechodzi do trybu
ustalonego
i zaczyna reagowac na sygnat sterujacy.

« Tryb gotowosci (wersje AME 655/658/659)
Aby przejs¢ do trybu gotowosci, przez
1 sek. naciska¢ przycisk RESET. Sitownik
zatrzymuje sie w biezacym potozeniu i
przestaje odpowiadac na wszelkie sygnaty
sterujace. Czerwona dioda swieci $wiattem
statym. Mozna sterowac recznie sitownikiem
za pomoca dZzwigni mechanicznej (wersje
AME 655/658) lub przyciskdw sterujacych
(wersje AME 655/658/659). Ten tryb moze
by¢ bardzo uzyteczny podczas uruchamiania
innych urzadzen lub podczas wykonywania
prac serwisowych. W tym trybie mozna
réwniez ustawiac pozycje dodatkowych
przetacznikéw. Aby wyjs¢ z trybu gotowosci,
nacisna¢ ponownie przycisk RESET.

Tryb ustalania potozenia

Sitownik dziata automatycznie. Trzpien
wysuwa sie i wsuwa zgodnie z sygnatem
sterujagcym. Po ustaleniu potozenia sitownik
przechodzi do trybu ustalonego. Jedli z
jakiegos powodu zostatby jednoczesnie
doprowadzony sygnat 3-punktowy (zaciski
1i3)isygnatY, sygnat 3-punktowy bytby
sygnatem dominujacym.

Tryb ustalony

Sitownik dziata bez btedow.

Tryb btedu

Temperatura pracy jest zbyt wysoka —
sprawdzi¢ temperature otoczenia.

Skok jest zbyt krotki — sprawdzi¢ pofaczenie
z zaworem i dziatanie zaworu i/lub sprawdzi¢,
czy zawor nie jest zablokowany.

6 | © Danfoss | 2018.06
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Arkusz informacyjny

Danifi

Sitownik do sterowania analogowego i sterowania sygnatem 3-punktowym AME 655/658/659

Sygnalizacja diodami LED

Dioda LED Typ wskazania Tryb pracy
o N Swieci
7 ey Swiattem Tryb ustalania potozenia — sitownik wsuwa trzpien
O | % statym
o 1 ] Swieci . o :
4 GME’ Swiattem Tryb ustalania poiotzrf_;nlizﬁ sitownik wysuwa
O | o statym P
Zielona
£ o 38 I o e % Miga Tryb samodostrajania skoku — sitownik wsuwa
o | U] (cykl 1 sek) trzpien
[ — Miga Tryb samodostrajania skoku — sitownik wysuwa
£ o S5 o s O s e (cykl 1 sek) trzpien
e Swiedi
O | : Ywec' Tryb ustalony — sitownik osiagnat gérne potozenie
(opd th
o Eé. SV\f['a' em graniczne (trzpien wsunigty)
4 = statym
=
- Swieci . Lo .
Z6ita O | rly swiattemn Tryb ustalon:a:izlzlrc:zv(r;:l; oiselzgv\r;qsllji:ilrle)potozen|e
O | P@Q statym 9 ) y ety).
Lo 3 I A i’ [ ] Tryb stacjonarny — pojedyncze migniecie, gdy obecny
(g0 ] G 7 Miga jest sygnat Y, i podwaojne migniecia, gdy sygnat Y nie jest
o 2 I s 1] — podtaczony)
o 3 ] Swieci
T (g0 ] G 2J Swiattem Tryb gotowosci
O % ‘D@Q‘ statym
Czerwona
o N 5
7 Ry Lo bJ Miga Tryb btedu
L cl =
1 (73] Miga U ” . e skok - .
o ih (cyk ?sek) stawi¢ ograniczenie skoku (trzpier wsuniety)
Czerwona/ =
z6tta
T -1 Wi
le) (cykl I'?Esiek) Ustawi¢ ograniczenie skoku (trzpief wysuniety)
—
Ciemna Brak wskazania Brak zasilania elektrycznego

VD.LET8.49
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Danifi

Arkusz informacyjny Sitownik do sterowania analogowego i sterowania sygnatem 3-punktowym AME 655/658/659

Ustawienie przelacznika DIP  Pod pokrywa serwisowg sitownika znajduja sie
przetaczniki DIP wyboru funkgji (rys. 1).

DIP1: FAST/SLOW — wybér predkosci
- FAST:2s/mm
- SLOW: 6 s/mm

DIP2: DIR/INV — wybodr dziatania zgodnego
lub przeciwnego (rys. 2):
- DIR: sitownik dziata w kierunku zgodnym z
sygnatem wejsciowym
- INV: sitownik dziata w kierunku przeciwnym
do sygnatu sterujacego

DIP3: 2-10 V/0-10 V — wejscie/wyjscie

- 2-10 V: sygnat wejsciowy znajduje sie w
zakresie 2-10 V (wejscie napieciowe) lub
w zakresie 4-20 mA (wejscie pradowe)

- 0-10 V: sygnat wejsciowy znajduje sie w
zakresie 0-10 V (wejscie napieciowe) lub
w zakresie 0-20 mA (wejscie pradowe)
Selektor zakresu sygnatu ustala sygnat Y i X.

DIP4: LIN/MDF — funkcja modyfikacji
charakterystyki (rys. 3):

- LIN: korelacja liniowa miedzy sygnatem Yi
potozeniem trzpienia

- MDF (modyfikacja): umozliwia uzyskanie
zmodyfikowanej korelacji miedzy sygnatem
Y i potozeniem trzpienia. Stopien modyfikacji
zalezy od ustawienia potencjometru CM.

Funkcja umozliwia zmiane charakterystyki

zaworu MCV (Motorised Control Valve) (na

przyktad z liniowej na logarytmiczna i z

logarytmicznej na liniowa) i dziata ze wszystkimi

kombinacjami ustawien przetacznikéw DIP.

DIP5: 100%/95% — ograniczenie skoku
(rys.4):
- Ustawi¢ nowe maksymalne potozenie
sitownika przy wsunieciu.
- Ustawi¢ nowe minimalne potozenie sitownika
przy wysunieciu.

DIP6: C/P — wybor trybu sygnatu
wyjsciowego (rys. 5):

- Sygnat wyjsciowy jest obecny na zacisku 4,
gdy potozenie sitownika jest rowne nastawie
S4 lub nizsze. Sygnat wyjsciowy jest obecny
na zacisku 5, gdy potozenie sitownika jest
réwne nastawie S5 lub wyzsze.

- Potozenie C przefacznika DIP6 zapewnia
staty sygnat wyjsciowy na zaciskach 4 lub 5,
niezaleznie od sygnatu wejsciowego.

- Potozenie P przetacznika DIP6 zapewnia
sygnat impulsowy poprzez wejscia 1i 3
réwnolegtego lub kaskadowego potaczenia
elektrycznego z regulatora do zaciskdw
wyjsciowych 4i 5.

DIP7: Wybor funkgji inteligentnej (SMART):

- OFF: sitownik nie wykrywa oscylacji
w uktadzie

- ON:sitownik wtacza specjalny algorytm
przeciwoscylacyjny — patrz sekcja Algorytm
przeciwoscylacyjny

=
§:355 £ 54 S5 M
5]
BZOS80 5 >x
h ON \\I/’ \\I/’ \\I/’
spejejaiaiaiafale]| Be% S BN B ()3
12345678 9]~
[N -
Rys. 1
A AB|
B
AT
[6] ov (2v) 10V
O0mA (4mA) 20mA
oV (2v) 10v
OmA (4mA) 20mA
Rys. 2

é
M
@
M
SV
1

™M [€Y] [€Y]
Rys. 3
h (mm) [
Maks. potozenie po ‘ ,
‘ wsunieciu =]
Ustawi¢ nowe =)
potozenie po wsunieciu ——
\ - KV
—
v rly
24
[
-— =)
t (min)
h (mm)
/Jstawic’ nowe polozenie —
po wysunieciu [
. ,_powys X
=
maks. wysunigcie _—
\ — kv
2 =
t (min) .
be 7
g
[

Rys. 4 (Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukcji
obstugi)
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Arkusz informacyjny

Danifi

Sitownik do sterowania analogowego i sterowania sygnatem 3-punktowym AME 655/658/659

DIP switch setting
(continuous)

DIP8: Uy/ly — wybér typu sygnatu
wejsciowego:

- Uy: sygnat wejsciowy Y jest ustawiony na
napiecie (V)

- ly:sygnat wejsciowy Y jest ustawiony na
prad (mA)

UWAGA:

Wykrywanie sygnatu Y jest wytqczone, jesli przetqcznik DIP8 jest

w pofozeniu Wt., a przetqcznik DIP3 jest w potozeniu WYt.

DIP9: Ux/Ix — wybdr typu sygnatu
wyjsciowego:
- Ux; sygnat wyjsciowy X jest ustawiony na
napiecie (V)
- Ix; sygnat wyjsciowy X jest ustawiony na
prad (mA)

Skok

h —_— SygnatY - h o

B ®

s4 S5

Rys. 5

Algorytm przeciwoscylacyjny
(przetqcznik DIP7 w pozycji ON)

Sitownik jest wyposazony w specjalny algorytm
przeciwoscylacyjny. Jesli sygnat sterujacy Y

w pewnym momencie zaczyna oscylowac

(rys. 6) — obserwujac przebieg sygnatu w czasie
— algorytm zmniejsza wzmocnienie sygnatu
wyjsciowego zaworu. Zamiast utrzymywania
charakterystyki statycznej sitownik przetgcza
sie na charakterystyke dynamiczna. Gdy
oscylacje sygnatu sterujacego zanikna,

sygnat wyjsciowy zaworu powoli powraca do
charakterystyki statycznej.

Oscylacje

Oscylacje harmoniczne charakteryzujg sie
wysoka czestotliwoscia i niska amplituda
wahajaca sie wokoét wartosci wtasnej rownowagi,
a nie wokoét zadanej temperatury. Moga
wystepowac nawet przez 70% czasu regulacji,
pomimo prawidtowego uruchomienia systemu.
Oscylacje harmoniczne negatywnie wptywaja na
stabilnos¢ regulacji oraz na zywotnos¢ zaworu i
sitownika.

Sygnat X (V) potozenia zaworu

35

n

JUA
CUYVY

25

AR
\j\ﬂ\\”\)” ]

Funkdja wylaczona]
05 N [

Funkgja wiaczonal

| |
| |
0 100 200 300 400 500 600 700
Czas (s)

::Q‘\:

Rys. 6

Funkcja wyréwnywania

Funkcja wyréwnywania zastosowana w nowej
funkcji przeciwoscylacyjnej 2. generacji

redukuje oscylacje harmoniczne, dzieki czemu
temperatura pomieszczenia jest blizsza
temperaturze zadanej (pozadanej). Bardziej
réwnomierna praca zaworu MCV zwieksza jego
zywotnos$¢, wydtuza okres eksploatacji sitownika,
a takze pozwala zmniejszy¢ zuzycie energii i
koszty.

/

Nastawa

Temperatura

Czas(24h)

Temperatura

Czas(1h)

—— (Y) Sygnat sterujacy
———(X) Sygnat zwrotny
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Arkusz informacyjny

Danifi

Sitownik do sterowania analogowego i sterowania sygnatem 3-punktowym AME 655/658/659

Sterowanie reczne

Jednoczesne uzywanie sterowania
mechanicznego i elektrycznego jest
niedozwolone!

Potozenie sitownikéw AME 655/658 moze by¢
ustalane recznie: elektrycznie w trybie gotowosci
lub mechanicznie w przypadku braku zasilania
elektrycznego.

Sitownik AME 659 moze by¢ pozycjonowany
tylko recznie elektrycznie w trybie gotowosci.

Typ silownika Sterow.anie Sterowanie
mechaniczne elektryczne
AME 655 v v
AME 658 v v
AME 659 x v

Reczne sterowanie mechaniczne

Na gérze obudowy sitownikéw AME 655/658
znajduje sie pokretto sterowania recznego
umozliwiajace reczne ustalanie potozenia
sitownika.

Reczne sterowanie mechaniczne nalezy
wykorzystywac wylacznie w przypadku
braku zasilania elektrycznego.

Reczne sterowanie elektryczne

Na gérze obudowy sitownikéw AME 655, 658/659
znajduja sie dwa przyciski, ktére stuza do
recznego pozycjonowania elektrycznego (w gére
lub w dét), gdy sitownik jest w trybie gotowosci.
Najpierw nacisng¢ i przytrzymywac przycisk
RESET, az sitownik przejdzie do trybu gotowosci
(czerwona dioda swieci wéwczas Swiattem
statym). Nacisna¢ gérny przycisk gg=}, aby trzpien
zostat wysuniety; nacisng¢ dolny przycisk 41},
aby trzpien zostat wsuniety.

Wymiary

369

353

Min. 450

186
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Arkusz informacyjny

Danifi

Sitownik do sterowania analogowego i sterowania sygnatem 3-punktowym AME 655/658/659

Actuator - valve combinations

IOOOO

AME 65x +
VFM 2

AME 65x +
VFG(S) 2 +
adapter:
065B3527 (DN 15-250)

)

=

AME 65x +
AFQM 6 *

’OOOO\

AME 65x +
VF 2 (DN 100-150)
VL2 (DN 100)
VFS 2 (DN 65-100)

AME 65x +
VFU +
adapter:
065B3527 (DN 15-125)

@
5)

L

AME 65x +
AFQM PN 16 (DN 65-125)

AME 65x +
VF 3 (DN 100-150)
VL 3 (DN 100)

AME 65x +
VFG 3+

adapter:
065B3527 (DN 25-125)

0000

L

AME 65x +
AFQM PN 25 *

* Nalezy zastosowac adapter 065B3527 w potqczeniu z AFQM PN25 i AFQM 6 jesli zostaty wyprodukowane przed marcem 2015.
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Danfoss Poland Sp. z o.0.
z siedzibg w Grodzisku Mazowieckim 05-825 przy ul. Chrzanowskiej 5, zarejestrowana w Sadzie Rejonowym dla m. st. Warszawa w Warszawie,
XIV Wydziat Gospodarczy Krajowego Rejestru Saqdowego, KRS: 0000018540, NIP: 586-000-58-44, REGON: 190209149, Kapitat Zaktadowy 31 922 100 zt

Heating Segment * heating.danfoss.pl * +48 22 104 00 00 * E-mail: bok@danfoss.com

Danfoss nie ponosi odpowiedzialnosci za mozliwe btedy drukarskie w katalogach, broszurach i innych materiatach drukowanych. Dane techniczne zawarte w broszurze mogga ulec zmianie bez
wczesdniejszego uprzedzenia, jako efekt statych ulepszer i modyfikacji naszych urzadzen. Wszystkie znaki towarowe w tym materiale sg wtasnoscig odpowiednich spétek. Danfoss, logotyp Danfoss sg

znakami towarowymi Danfoss A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.
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